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Администрация Воротынского муниципального района Нижегородской области

П О С Т А Н О В Л Е Н И Е



	_от 25.07.2016_                                                                            № _204_



	


Об утверждении регламента подсистемы мониторинга и управления  транспортом на территории Воротынского муниципального района  Нижегородской области
Во исполнение постановления Правительства Нижегородской области от 6 августа 2013 года N 515 "О создании региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области на базе технологий ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS" администрация Воротынского муниципального района Нижегородской области постановляет:

1. Утвердить регламент подсистемы мониторинга и управления пассажирскими перевозками на автомобильном транспорте на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области (Приложение 1).

2. Утвердить Регламент работы подсистемы мониторинга и управления школьными автобусами на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области. (Приложение 2).
3. Утвердить Регламент работы подсистемы мониторинга автомобильных транспортных средств организаций жилищно-коммунального хозяйства, включая снегоуборочные машины, мусоровозы и другие, на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области (Приложение 3).
4.  Руководителям организаций участвующих в региональной навигационной системе внести изменения в должностные обязанности ответственных лиц. 

5. Опубликовать данное постановление на официальном сайте администрации Воротынского муниципального района Нижегородской области www.vorotynec.omsu-nnov.ru в сети Интернет.

6.
Контроль исполнения настоящего постановления оставляю за собой.

Глава администрации 

Воротынского района                                                                  А.А.Солдатов

Приложение 1

к постановлению администрации

Воротынского муниципального района 

Нижегородской области

от __________№ _____

Регламент
подсистемы мониторинга и управления пассажирскими
перевозками на автомобильном транспорте на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области
(далее - Регламент)

1. Общие положения

1.1. Настоящий Регламент утверждает принципы и методы работы подсистемы мониторинга и управления пассажирскими перевозками на автомобильном транспорте на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области (далее - Подсистема) для обеспечения безопасности перевозок, повышения качества и обеспечения контроля качества транспортных услуг, автоматизации процессов планирования, мониторинга, диспетчеризации и управления пассажирским транспортом на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области, информационно-аналитического обеспечения органов местного самоуправления, их структурных подразделений и подведомственных им организаций посредством использования современных информационно-телекоммуникационных технологий и технологий спутниковой навигации ГЛОНАСС на основе типовых унифицированных технических решений.

1.2. Подсистема предназначена для осуществления автоматизированного дистанционного мониторинга и контроля перевозки пассажиров на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области, ведения единого реестра маршрутов и остановочных пунктов, в том числе для передачи информации в автоматизированный центр контроля и надзора Федеральной службы по надзору в сфере транспорта и Приволжское управление государственного автодорожного надзора, в целях обеспечения безопасности и повышения качества перевозок пассажиров и багажа, а также повышения эффективности контроля за исполнением установленных условий перевозки пассажиров и багажа.

1.3. Основные задачи Подсистемы:

- автоматизация планирования работы транспортного комплекса в сфере пассажирских перевозок;

- автоматизация диспетчеризации пассажирских перевозок;

- автоматизация оперативного управления и контроля за осуществлением пассажирских перевозок;

- автоматизация учета транспортной работы и отчетности;

- анализ качества транспортного обслуживания населения;

- своевременное доведение информации до экстренных оперативных служб о возникновении чрезвычайных ситуаций и террористических актов при перевозке пассажиров.

1.4. Функции Подсистемы:

- мониторинг текущего местоположения и состояния транспортных средств (по предприятиям и видам транспорта) в реальном времени с учетом перемещения и скоростного режима;

- сбор и обработка информации, необходимой для обеспечения контроля и анализа пассажиропотоков;

- получение и формирование отчетов о работе диспетчеров по транспортным предприятиям и по транспортному комплексу в целом;

- формирование сводной отчетности;

- автоматизированное составление маршрутов (постоянные маршруты составляются с возможностью их редактирования и добавления в систему мониторинга);

- автоматизированный сбор информации о выполнении расписания (графиков) движения транспортных средств (далее - ТС);

- осуществление контроля за чрезвычайными ситуациями;

- осуществление ввода геометрии зоны стоянки ТС и указание временных интервалов нахождения в ней. Все события и перемещения ТС автоматически документируются в базе данных региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области, архивируются и могут использоваться для последующей обработки и предоставления координаторам подсистем, органам местного самоуправления и владельцам транспортных средств.

1.5. Права и обязанности участников информационного взаимодействия определены в Положении о региональной навигационно-информационной системе Нижегородской области, утвержденном постановлением Правительства Нижегородской от 6 августа 2013 года N 515.

2. Нормативные правовые акты,

регулирующие использование Подсистемы
Использование Подсистемы осуществляется в соответствии с нормативными правовыми актами:

Федеральный закон от 27 июля 2006 года N 149-ФЗ "Об информации, информационных технологиях и о защите информации";

Федеральный закон от 14 февраля 2009 года N 22-ФЗ "О навигационной деятельности";

Указ Президента Российской Федерации от 17 мая 2007 года N 638 "Об использовании глобальной навигационной спутниковой системы ГЛОНАСС в интересах социально-экономического развития Российской Федерации";

постановление Правительства Российской Федерации от 21 декабря 2012 года N 1367 "Об утверждении Правил предоставления и распределения в 2013 - 2014 годах субсидий из федерального бюджета бюджетам субъектов Российской Федерации на информационно-навигационное обеспечение автомобильных маршрутов по транспортным коридорам "Север - Юг" и "Восток - Запад";

приказ Министерства транспорта Российской Федерации от 9 марта 2010 года N 55 "Об утверждении Перечня видов автомобильных транспортных средств, используемых для перевозки пассажиров и опасных грузов, подлежащих оснащению аппаратурой ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS";

приказ Министерства транспорта Российской Федерации от 31 июля 2012 года N 285 "Об утверждении требований к средствам навигации, функционирующим с использованием навигационных сигналов системы ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS и предназначенным для обязательного оснащения транспортных средств категории М, используемых для коммерческих перевозок пассажиров, и категории N, используемых для перевозки опасных грузов" (далее - приказ Министерства транспорта РФ от 31 июля 2012 года N 285);

приказ Министерства транспорта Российской Федерации от 1 февраля 2013 года N 19 "О мерах по реализации постановления Правительства Российской Федерации" от 21 декабря 2012 года N 1367 "Об утверждении Правил предоставления и распределения в 2013 - 2014 годах субсидий из федерального бюджета бюджетам субъектов Российской Федерации на информационно-навигационное обеспечение автомобильных маршрутов по транспортным коридорам "Север - Юг" и "Восток - Запад";

постановление Правительства Нижегородской области от 17 апреля 2006 года N 127 "Об утверждении Стратегии развития Нижегородской области до 2020 года";

постановление Правительства Нижегородской области от 6 августа 2013 года N 515 "О создании региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области на базе технологий ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS";

постановление Правительства Нижегородской области от 30 апреля 2014 года N 300 "Об утверждении государственной программы "Информационное общество Нижегородской области";

распоряжение Правительства Нижегородской области от 30 сентября 2013 года N 1992-р "О создании рабочей группы по созданию и организации эксплуатации региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области на базе технологий ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS";

приказ Министерства информационных технологий, связи и средств массовой информации Нижегородской области от 17 сентября 2015 года N 100-од "Об утверждении Регламента работы региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области";

приказ министерства транспорта и автомобильных дорог Нижегородской области от 09.10.2015 N 212/од "Об утверждении регламента подсистемы мониторинга и управления пассажирскими перевозками на автомобильном транспорте на территории Нижегородской области".

3. Основные понятия, используемые в Регламенте

В настоящем Регламенте используются понятия в значениях, установленных постановлением Правительства Нижегородской области от 6 августа 2013 года N 515 "О создании региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области на базе технологий ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS", а также следующие термины:

Автоматизированное рабочее место диспетчера (далее - АРМ) - оборудование для управления и мониторинга транспортных средств, подключенных к региональной навигационно-информационной системе Нижегородской области (далее - РНИС);

Абонентский телематический терминал (далее - АТТ) - бортовое навигационно-связное оборудование со спутниковым навигационным приемником ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS, устанавливаемое на транспортные средства для передачи телематической информации;

Мониторинговая информация - информация, полученная в результате осуществления мониторинга транспортных средств, поступающая в РНИС через оператора РНИС с АТТ, установленного на транспортных средствах, накапливаемая в РНИС и получаемая пользователями РНИС в соответствии с заключенными ими соглашениями (договорами) на оказание услуг в сфере навигационной деятельности с оператором РНИС;

ГЛОНАСС - глобальная навигационная спутниковая система Российской Федерации;

GPS (Global Positioning System) - глобальная система навигации и определения местоположения стационарных и подвижных объектов, используется в странах Европы и Америки;

Транспортные средства (далее - ТС) - транспортные средства, подлежащие оснащению аппаратурой спутниковой навигации ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS, используемые на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области;

4. Участники подсистемы мониторинга и управления

пассажирскими перевозками на автомобильном транспорте

на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области

4.1. Министерство транспорта и автомобильных дорог Нижегородской области - координатор подсистемы мониторинга и управления пассажирскими перевозками на автомобильном транспорте на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области.

4.2. Администрация Воротынского муниципального района Нижегородской области, являющаяся организатором регулярных перевозок пассажиров автомобильным транспортом, - пользователь Подсистемы в части пассажирских перевозок муниципального сообщения на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области.

4.3. Владельцы ТС - юридические лица и индивидуальные предприниматели, владеющие на законных основаниях транспортными средствами, оснащенными навигационно-бортовым оборудованием.

4.4. Оператор РНИС - оператор региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области (далее - РНИС) - ОАО "Региональный навигационно-информационный центр Нижегородской области".

5. Порядок работы подсистемы мониторинга и управления

пассажирскими перевозками на автомобильном транспорте

на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области

5.1. Информация с установленного на транспортных средствах бортового навигационного оборудования в реальном времени по каналам операторов сотовой связи передается в РНИС и затем оператором РНИС предоставляется на автоматизированные рабочие места (далее - АРМ) диспетчера. Информация о ТС отображается в реальном масштабе времени на экранах мониторов АРМ на электронной карте местности.

5.2. Предоставление оператором РНИС мониторинговой информации о ТС на АРМ производится на основании договоров, заключенных владельцами ТС с оператором РНИС. В случае заключения договора с другим оператором связи владельцам ТС необходимо обеспечить передачу указанных данных оператору РНИС.

Мониторинговая информация, содержащаяся в РНИС, может предоставляться на АРМ диспетчеров:

а) администрации Воротынского муниципального района Нижегородской области и подведомственных ей организаций - о транспортных средствах, работающих на соответствующих муниципальных маршрутах на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области;

б) пассажирских предприятий и организаций (юридических лиц, индивидуальных предпринимателей), осуществляющих свою деятельность на муниципальных маршрутах на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области.

5.3. Диспетчера АРМ осуществляют мониторинг ТС:
а) автоматическое составление маршрутов (в зависимости от специфики учреждения). Постоянные маршруты составляются на один год, с возможностью их редактирования и добавления в систему мониторинга. Осуществление составления каждодневных маршрутов при необходимости;

б) сбор информации о выполнении водителями маршрутов;

в) сбор информации о целевом использовании автомобильного парка;

г) контроль за чрезвычайными ситуациями;

д) сводные отчеты по результатам мониторинга;

е) сбор отчетов о:

- выполнении маршрута;

- истории перемещений;

ж) мониторинг транспорта в реальном времени с учетом его перемещения и скоростного режима;

з) ввод геометрии зоны стоянки и указание временных интервалов нахождения в ней.

6. Контроль исполнения пользователями

Подсистемы своих обязанностей

В целях осуществления контроля исполнения пользователями Подсистемы своих обязанностей:

- Владельцы ТС представляют ежеквартальный отчет в Администрацию Воротынского муниципального района Нижегородской  области до 1 числа  месяца следующим за отчетным по форме (Приложение).

Приложение 
к Регламенту работы подсистемы мониторинга 

и управления пассажирским транспортом на

 территории Воротынского муниципального 

района Нижегородской области

Форма ежеквартального отчета

	N п/п
	Полное наименование учреждения (муниципальное образование)
	Номер договора о подключении АРМ к РНИС
	Дата договора
	Адрес размещения АРМ (населенный пункт, улица, дом, кабинет)
	Кол-во транспортных средств, мониторинг которых осуществляется АРМ (марка, модель, гос. номер)
	Ответственный за работу АРМ (ФИО)
	Контакты ответственного за работу на АРМ
	Проблемные вопросы в ходе эксплуатации АРМ к оператору РНИС

	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9

	
	
	
	
	
	
	
	
	


Приложение 2

к постановлению администрации

Воротынского муниципального района 

Нижегородской области

от __________№ _____

Регламент
работы подсистемы мониторинга и управления школьными автобусами на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области
(далее - Регламент)

1. Общие положения

1.1. Настоящий Регламент утверждает принципы и методы работы подсистемы мониторинга и управления школьными автобусами на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области (далее - Подсистема) для обеспечения безопасности перевозок, повышения качества и обеспечения контроля качества транспортных услуг, автоматизации процессов планирования, мониторинга, диспетчеризации и управления школьными автобусами на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области, информационно-аналитического обеспечения органов местного самоуправления, их структурных подразделений и подведомственных им организаций посредством использования современных информационно-телекоммуникационных технологий и технологий спутниковой навигации ГЛОНАСС на основе типовых унифицированных технических решений.
1.2. Подсистема мониторинга и управления школьными автобусами на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области (далее - Подсистема) предназначена для повышения безопасности и экономической эффективности перевозок учащихся школьными автобусами.

Подсистема обеспечивает выполнение следующих функций:

- автоматизация планирования маршрутов и расписаний движения школьных автобусов;

- сбор и обработка информации, необходимой для обеспечения контроля выполнения водителями школьных автобусов утвержденных маршрутов и графиков движения, а также целевого использования автопарка школьных автобусов;

- своевременное доведение информации до экстренных оперативных служб о возникновении чрезвычайных ситуаций и террористических актов при перевозке школьников;

- позволяет в реальном времени контролировать местонахождение транспортного средства посредством использования технологий спутниковой навигации ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS, состояние его ключевых узлов и агрегатов, накапливать, обрабатывать и передавать мониторинговую информацию.

2. Нормативные правовые акты,

регулирующие использование Подсистемы

Использование Подсистемы осуществляется в соответствии с нормативными правовыми актами:

Федеральный закон от 27 июля 2006 года N 149-ФЗ "Об информации, информационных технологиях и о защите информации";

Федеральный закон от 14 февраля 2009 года N 22-ФЗ "О навигационной деятельности";

Указ Президента Российской Федерации от 17 мая 2007 года N 638 "Об использовании глобальной навигационной спутниковой системы ГЛОНАСС в интересах социально-экономического развития Российской Федерации";

постановление Правительства Российской Федерации от 21 декабря 2012 года N 1367 "Об утверждении Правил предоставления и распределения в 2013 - 2014 годах субсидий из федерального бюджета бюджетам субъектов Российской Федерации на информационно-навигационное обеспечение автомобильных маршрутов по транспортным коридорам "Север - Юг" и "Восток - Запад";

приказ Министерства транспорта Российской Федерации от 9 марта 2010 года N 55 "Об утверждении Перечня видов автомобильных транспортных средств, используемых для перевозки пассажиров и опасных грузов, подлежащих оснащению аппаратурой ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS";

приказ Министерства транспорта Российской Федерации от 31 июля 2012 года N 285 "Об утверждении требований к средствам навигации, функционирующим с использованием навигационных сигналов системы ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS и предназначенным для обязательного оснащения транспортных средств категории М, используемых для коммерческих перевозок пассажиров, и категории N, используемых для перевозки опасных грузов" (далее - приказ Министерства транспорта РФ от 31 июля 2012 года N 285);

приказ Министерства транспорта Российской Федерации от 1 февраля 2013 года N 19 "О мерах по реализации постановления Правительства Российской Федерации" от 21 декабря 2012 года N 1367 "Об утверждении Правил предоставления и распределения в 2013 - 2014 годах субсидий из федерального бюджета бюджетам субъектов Российской Федерации на информационно-навигационное обеспечение автомобильных маршрутов по транспортным коридорам "Север - Юг" и "Восток - Запад";

постановление Правительства Нижегородской области от 17 апреля 2006 года N 127 "Об утверждении Стратегии развития Нижегородской области до 2020 года";

постановление Правительства Нижегородской области от 6 августа 2013 года N 515 "О создании региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области на базе технологий ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS";

постановление Правительства Нижегородской области от 30 апреля 2014 года N 300 "Об утверждении государственной программы "Информационное общество Нижегородской области";

распоряжение Правительства Нижегородской области от 30 сентября 2013 года N 1992-р "О создании рабочей группы по созданию и организации эксплуатации региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области на базе технологий ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS";

приказ Министерства информационных технологий, связи и средств массовой информации Нижегородской области от 17 сентября 2015 года N 100-од "Об утверждении Регламента работы региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области".

приказ Министерства образования Нижегородской области от 25 ноября 2015 г. N 4738 «Об утверждении регламента работы подсистемы мониторинга и управления школьными автобусами на территории Нижегородской области»

3. Основные понятия, используемые в Регламенте

В настоящем Регламенте используются понятия в значениях, установленных постановлением Правительства Нижегородской области от 6 августа 2013 года N 515 "О создании региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области на базе технологий ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS", а также следующие термины:

Автоматизированное рабочее место диспетчера (далее - АРМ) - оборудование для управления и мониторинга транспортных средств, подключенных к региональной навигационно-информационной системе Нижегородской области (далее - РНИС);

Абонентский телематический терминал (далее - АТТ) - бортовое навигационно-связное оборудование со спутниковым навигационным приемником ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS, устанавливаемое на транспортные средства для передачи телематической информации;

Мониторинговая информация - информация, полученная в результате осуществления мониторинга транспортных средств, поступающая в РНИС через оператора РНИС с АТТ, установленного на транспортных средствах, накапливаемая в РНИС и получаемая пользователями РНИС в соответствии с заключенными ими соглашениями (договорами) на оказание услуг в сфере навигационной деятельности с оператором РНИС;

ГЛОНАСС - глобальная навигационная спутниковая система Российской Федерации;

GPS (Global Positioning System) - глобальная система навигации и определения местоположения стационарных и подвижных объектов, используется в странах Европы и Америки;

Транспортные средства (далее - ТС) - транспортные средства, подлежащие оснащению аппаратурой спутниковой навигации ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS, используемые на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области;

4. Участники Подсистемы

4.1. Министерство образования Нижегородской области - координатор работы по созданию, поддержанию, развитию и использованию Подсистемы (далее - координатор Подсистемы).

4.2. "Нижегородский государственный инженерно-экономический университет" - исполнитель, обеспечивающий функционирование Подсистемы (далее - ГБОУ ВО НГИЭУ, исполнитель).

4.3. Владелец ТС - организации, осуществляющие образовательную деятельность на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области, а также организации для детей-сирот и детей, оставшихся без попечения родителей, на законных основаниях владеющие ТС, оснащенными навигационно-бортовым оборудованием.

4.4. Оператор РНИС - ОАО "Региональный навигационно-информационный центр Нижегородской области".

4.5. Владельцы АРМ – Администрация Воротынского муниципального района Нижегородской области и Управление образования и молодежной политики Администрации Воротынского муниципального района Нижегородской области (далее - ОМСУ) -.

4.6. Собственник РНИС - обладатель информации, содержащейся в РНИС, обеспечивающий функционирование и развитие РНИС, - Правительство Нижегородской области.

4.7. Диспетчерская служба - юридическое лицо, осуществляющее регистрацию и контроль за работой транспортных средств в процессе осуществления им транспортного обслуживания населения на основании договора о предоставлении информации из РНИС, заключенного с оператором РНИС.

5. Порядок работы подсистемы мониторинга и управления

школьными автобусами на территории Воротынского

 муниципального района Нижегородской области

5.1. Информация с установленного на транспортных средствах бортового навигационного оборудования в реальном времени по каналам операторов сотовой связи передается в РНИС и затем оператором РНИС предоставляется на автоматизированные рабочие места (далее - АРМ) диспетчера. Информация о ТС отображается в реальном масштабе времени на экранах мониторов АРМ на электронной карте местности.

5.2. Предоставление оператором РНИС мониторинговой информации о ТС на АРМ производится на основании договоров, заключенных владельцами ТС с оператором РНИС. В случае заключения договора с другим оператором связи владельцам ТС необходимо обеспечить передачу указанных данных оператору РНИС.

Мониторинговая информация, содержащаяся в РНИС, может предоставляться на АРМ диспетчеров. 

5.3. Диспетчера АРМ осуществляют мониторинг ТС:
а) автоматическое составление маршрутов (в зависимости от специфики учреждения). Постоянные маршруты составляются на один год, с возможностью их редактирования и добавления в систему мониторинга. Осуществление составления каждодневных маршрутов при необходимости;

б) сбор информации о выполнении водителями маршрутов;

в) сбор информации о целевом использовании автомобильного парка;

г) контроль за чрезвычайными ситуациями;

д) сводные отчеты по результатам мониторинга;

е) сбор отчетов о:

- выполнении маршрута;

- истории перемещений;

ж) мониторинг транспорта в реальном времени с учетом его перемещения и скоростного режима;

з) ввод геометрии зоны стоянки и указание временных интервалов нахождения в ней.

6. Контроль исполнения пользователями

Подсистемы своих обязанностей

В целях осуществления контроля исполнения пользователями Подсистемы своих обязанностей:

-Участники подсистемы представляют ежеквартальный отчет утвержденный приказом Министерства образования Нижегородской области от 25 ноября 2015 г. N 4738 «Об утверждении регламента работы подсистемы мониторинга и управления школьными автобусами на территории Нижегородской области», Управление образование  и молодежной политики предоставляет данный отчет до 1 числа  месяца следующим за отчетным по этой же форме приложенной форме в администрацию Воротынского муниципального района Нижегородской области.

Приложение 3

к постановлению администрации

Воротынского муниципального района 

Нижегородской области

от __________№ _____

Регламент
работы подсистемы мониторинга автомобильных транспортных средств организаций жилищно-коммунального хозяйства, включая снегоуборочные машины, мусоровозы и другие, на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области
(далее - Регламент)

1. Общие положения

Настоящий Регламент утверждает принципы и методы работы подсистемы мониторинга автомобильных транспортных средств организаций жилищно-коммунального хозяйства, включая снегоуборочные машины, мусоровозы и другие, на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области (далее - Подсистема).

Подсистема позволяет в режиме реального времени контролировать местонахождение транспортного средства посредством использования технологий спутниковой навигации ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS, состояние его ключевых узлов и агрегатов, накапливать, обрабатывать и передавать мониторинговую информацию.

2. Нормативные правовые акты,

регулирующие использование Подсистемы

Использование Подсистемы осуществляется в соответствии с нормативными правовыми актами:

Федеральный закон от 27 июля 2006 года N 149-ФЗ "Об информации, информационных технологиях и о защите информации";

Федеральный закон от 14 февраля 2009 года N 22-ФЗ "О навигационной деятельности";

Указ Президента Российской Федерации от 17 мая 2007 года N 638 "Об использовании глобальной навигационной спутниковой системы ГЛОНАСС в интересах социально-экономического развития Российской Федерации";

постановление Правительства Российской Федерации от 21 декабря 2012 года N 1367 "Об утверждении Правил предоставления и распределения в 2013 - 2014 годах субсидий из федерального бюджета бюджетам субъектов Российской Федерации на информационно-навигационное обеспечение автомобильных маршрутов по транспортным коридорам "Север - Юг" и "Восток - Запад";

приказ Министерства транспорта Российской Федерации от 9 марта 2010 года N 55 "Об утверждении Перечня видов автомобильных транспортных средств, используемых для перевозки пассажиров и опасных грузов, подлежащих оснащению аппаратурой ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS";

приказ Министерства транспорта Российской Федерации от 31 июля 2012 года N 285 "Об утверждении требований к средствам навигации, функционирующим с использованием навигационных сигналов системы ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS и предназначенным для обязательного оснащения транспортных средств категории М, используемых для коммерческих перевозок пассажиров, и категории N, используемых для перевозки опасных грузов" (далее - приказ Министерства транспорта РФ от 31 июля 2012 года N 285);

приказ Министерства транспорта Российской Федерации от 1 февраля 2013 года N 19 "О мерах по реализации постановления Правительства Российской Федерации" от 21 декабря 2012 года N 1367 "Об утверждении Правил предоставления и распределения в 2013 - 2014 годах субсидий из федерального бюджета бюджетам субъектов Российской Федерации на информационно-навигационное обеспечение автомобильных маршрутов по транспортным коридорам "Север - Юг" и "Восток - Запад";

постановление Правительства Нижегородской области от 17 апреля 2006 года N 127 "Об утверждении Стратегии развития Нижегородской области до 2020 года";

постановление Правительства Нижегородской области от 6 августа 2013 года N 515 "О создании региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области на базе технологий ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS";

постановление Правительства Нижегородской области от 30 апреля 2014 года N 300 "Об утверждении государственной программы "Информационное общество Нижегородской области";

распоряжение Правительства Нижегородской области от 30 сентября 2013 года N 1992-р "О создании рабочей группы по созданию и организации эксплуатации региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области на базе технологий ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS";

приказ Министерства информационных технологий, связи и средств массовой информации Нижегородской области от 17 сентября 2015 года N 100-од "Об утверждении Регламента работы региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области";

Приказ министерства ЖКХ и ТЭК Нижегородской области от 14.08.2013 N 51 "Об утверждении перечня транспортных средств, подлежащих оснащению аппаратурой спутниковой навигации ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS, подсистемы мониторинга автомобильных транспортных средств организаций жилищно-коммунального хозяйства, включая снегоуборочные машины, мусоровозы и другие, на территории Нижегородской области";

Приказ министерства строительства, ЖКХ и ТЭК Нижегородской области от 09.10.2015 N 90 "Об утверждении Регламента работы подсистемы мониторинга автомобильных транспортных средств организаций жилищно-коммунального хозяйства, включая снегоуборочные машины, мусоровозы и другие, на территории Нижегородской области".

3. Основные понятия, используемые в Регламенте

В настоящем Регламенте используются понятия в значениях, установленных постановлением Правительства Нижегородской области от 6 августа 2013 года N 515 "О создании региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области на базе технологий ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS", а также следующие термины:

Автоматизированное рабочее место диспетчера (далее - АРМ) - оборудование для управления и мониторинга транспортных средств, подключенных к региональной навигационно-информационной системе Нижегородской области (далее - РНИС);

Абонентский телематический терминал (далее - АТТ) - бортовое навигационно-связное оборудование со спутниковым навигационным приемником ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS, устанавливаемое на транспортные средства для передачи телематической информации;

Мониторинговая информация - информация, полученная в результате осуществления мониторинга транспортных средств, поступающая в РНИС через оператора РНИС с АТТ, установленного на транспортных средствах, накапливаемая в РНИС и получаемая пользователями РНИС в соответствии с заключенными ими соглашениями (договорами) на оказание услуг в сфере навигационной деятельности с оператором РНИС;

ГЛОНАСС - глобальная навигационная спутниковая система Российской Федерации;

GPS (Global Positioning System) - глобальная система навигации и определения местоположения стационарных и подвижных объектов, используется в странах Европы и Америки;

Транспортные средства (далее - ТС) - транспортные средства, подлежащие оснащению аппаратурой спутниковой навигации ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS, используемые на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области;

4. Участники подсистемы

4.1. Министерство строительства, жилищно-коммунального хозяйства и топливно-энергетического комплекса Нижегородской области в лице центральной дежурно-диспетчерской службы государственного казенного учреждения "Управление по обеспечению деятельности министерства ЖКХ и ТЭК Нижегородской области" - координатор подсистемы мониторинга автомобильных транспортных средств организаций жилищно-коммунального хозяйства, включая снегоуборочные машины, мусоровозы и другие, по Нижегородской области.

Владелец транспортных средств (ТС) - это юридическое лицо, индивидуальный предприниматель, являющиеся собственником транспортного средства.

Оператор РНИС - оператор региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области - ОАО "Региональный навигационно-информационный центр Нижегородской области".

Диспетчерская служба - юридическое лицо или индивидуальный предприниматель, осуществляющие регистрацию и контроль за работой транспортных средств в процессе осуществления им транспортного обслуживания населения на основании договора о предоставлении информации из РНИС, заключенного с оператором РНИС.

Автоматизированное рабочее место диспетчера (АРМ) - оборудование для управления и мониторинга транспортных средств, подключенных к РНИС.

Органы местного самоуправления (ОМСУ) муниципальных районов и городских округов Нижегородской области - участники подсистемы мониторинга, владельцы автоматизированных рабочих мест.

4.2. Порядок работы подсистемы.

С установленных на автомобильных транспортных средствах навигационно-связных терминалов в реальном времени по каналам операторов сотовой связи передается информация на АРМ диспетчера. Информация о ТС отображается в реальном масштабе времени на экранах мониторов АРМ на электронной карте местности.

Все события и перемещения ТС автоматически документируются в базе данных, архивируются и могут использоваться для последующей обработки и предоставления разработчикам подсистем, органам местного самоуправления муниципальных районов и городских округов Нижегородской области и владельцам транспортных средств.

4.3. Подключение ТС к РНИС и обработка информации о ТС, оснащенных бортовым навигационным оборудованием ГЛОНАСС и ГЛОНАСС/GPS, удовлетворяющим требованиям приказа Минтранса РФ от 31 июля 2012 года N 285 "Об утверждении требований к средствам навигации, функционирующим с использованием навигационных сигналов системы ГЛОНАСС или ГЛОНАСС/GPS и предназначенным для обязательного оснащения транспортных средств категории М, используемых для коммерческих перевозок пассажиров, и категории N, используемых для перевозки опасных грузов", осуществляется оператором региональной навигационно-информационной системы Нижегородской области (далее - РНИС) - ОАО "Региональный навигационно-информационный центр Нижегородской области".

4.4. Предоставление Оператором РНИС мониторинговой информации о ТС на АРМ производится на основании договоров, заключенных владельцами автомобильных транспортных средств с Оператором РНИС.

5. Порядок работы подсистемы мониторинга и управления автомобильных транспортных средств  организаций жилищно-коммунального хозяйства, включая снегоуборочные машины, мусоровозы и другие, на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области

5.1. Информация с установленного на транспортных средствах бортового навигационного оборудования в реальном времени по каналам операторов сотовой связи передается в РНИС и затем оператором РНИС предоставляется на автоматизированные рабочие места (далее - АРМ) диспетчера. Информация о ТС отображается в реальном масштабе времени на экранах мониторов АРМ на электронной карте местности.

5.2. Предоставление оператором РНИС мониторинговой информации о ТС на АРМ производится на основании договоров, заключенных владельцами ТС с оператором РНИС. В случае заключения договора с другим оператором связи владельцам ТС необходимо обеспечить передачу указанных данных оператору РНИС.

Мониторинговая информация, содержащаяся в РНИС, может предоставляться на АРМ диспетчеров:

а) администрации Воротынского муниципального района Нижегородской области;

б) предприятий и организаций (юридических лиц, индивидуальных предпринимателей), осуществляющих свою деятельность в сфере  жилищно-коммунального хозяйства на территории Воротынского муниципального района Нижегородской области.

5.3. Диспетчера АРМ осуществляют мониторинг ТС:
а) автоматическое составление маршрутов (в зависимости от специфики учреждения). Постоянные маршруты составляются на один год, с возможностью их редактирования и добавления в систему мониторинга. Осуществление составления каждодневных маршрутов при необходимости;

б) сбор информации о выполнении водителями маршрутов;

в) сбор информации о целевом использовании автомобильного парка;

г) контроль за чрезвычайными ситуациями;

д) сводные отчеты по результатам мониторинга;

е) сбор отчетов о:

- выполнении маршрута;

- истории перемещений;

ж) мониторинг транспорта в реальном времени с учетом его перемещения и скоростного режима;

з) ввод геометрии зоны стоянки и указание временных интервалов нахождения в ней.

6. Контроль исполнения пользователями

Подсистемы своих обязанностей

В целях осуществления контроля исполнения пользователями Подсистемы своих обязанностей:

- Владельцы ТС представляют ежеквартальный отчет в Администрацию Воротынского муниципального района Нижегородской  области по приложенной форме до 1 числа  месяца следующим за отчетным по приложенной форме.

Приложение

к Регламенту работы подсистемы мониторинга 

и управления автомобильных транспортных средств

 организаций жилищно-коммунального хозяйства,

 включая снегоуборочные машины, мусоровозы и другие,

 территории Воротынского муниципального 

района Нижегородской области
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